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Rechercheantrag gem. § 43 Abs. 1 Satz 1 PatG ist gestellt 

(3) Regeleinrichtung fur die Schleifenverstarkung einer Servoschleife 

Eine Servoregelschleife fur einen Plattenspieler setzt zu 
Anfang einen Versatzwert, der wahrend des Such- und Wie- 
dergabebetriebs verwendet wird, um die Verstarkung eines 
Entzerrers in der Servoschleife zu regeln, Der Versatzwert 
wird dadurch bestimmt, daft zunachst ein Abtaster in eine 
radiale Mittenposition des Aufzeichnungsbereichs der Platte 
bewegt und die dort aufgezeichneten Zeitcodeadrefidaten 
gelesen werden. Die gelesene Adresse wird mit einer be- 
rechneten, erwarteten Adresse verglichen, um zu ermitteln, 
ob die zwei innerhalb einer gegebenen Distanz liegen. Wenn 
dies der Fall ist, wird als Versatz ein vorbestimmter Wert, z. 
B. Null eingestellt. Wenn sie nicht innerhalb einer gegebe- 
nen Distanz liegen, wird der Versatz in einer von zwei ver- 
schiedenen Arten bestimmt. Entweder wird die Oifferenz als 
Versatz verwendet oder der Abtaster wird an den innersten 

^ Umfang des Datenbereichs auf der Platte bewegt, und die 

^ dort gelesenen Adreftdaten werden als Versatz verwendet. 
Wahrend des Such- und Wiedergabebetriebs wird der Ver- 
satz von den AdreSdaten abgezogen, die kontinuierlich von 
der Platte abgelesen werden, und die Dtfferenz regelt die 

YJ Verstarkung des Entzerrers. 
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Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf eine Re* 
geleinrichtung fur die Schleifenverstarkung einer Ser- 
voschleife, insbesondere einer Spindelservoschleife zur 
Steuerung der Drehzahl einer Platte, insbesondere einer 
sog.CLV-Platte. 

Eine CLV-Platte ist eine Platte, auf der eine Daten- 
aufzeichnung in der Weise vorgenommen worden ist, 
daB die Lineargeschwindigkeit zwischen dem Abtaster 
und der Plattenoberflache bei der Wiedergabe konstant 
ist. Die Drehzahl der Platte andert sich daher entspre- 
chend mit der Position des Abtasters in radialer Rich- 
tung der Platte, wie in Fig. 4 gezeigt. 

Im Falle, daB die Wiedergabe an einer ausgewahlten 
Stelle der CLV-Platte beginnt, benotigt die Spindelser- 
voeinrichtung selbst dann, wenn der Spindelservo zur 
Regelung der Drehzahl der Platte sofort einrastet, eine 
gewisse Zeit Fur das Einrasten, nachdem der Abtaster an 
die gewunschte Stelle der Platte gebracht worden ist, so 
daB die Wiedegabe von der Platte nicht sofort einsetzen 
kann. Es ist daher bereits vorgeschlagen worden, den 
Spindelservo bereits einzuschalten, nachdem der Abta- 
ster in einen Mittenabschnitt der Aufzeichnungsflache 
bewegt worden ist Da man in diesem Falle das Einra- 
sten des Spindelservo bei einer niedrigeren Drehzahl 
der Platte erreichen kann, als vorliegt, wenn sich der 
Abtaster an der am weitesten innenliegenden Stelle be- 
findet, laBt sich die Zeit fur das Einrasten abkiirzen, und 
da der Abstand zu einer gewunschten Stelle aufgrund 
dieses Kompromisses abgekiirzt ist, wird auch die Zeit 
zur Bewegung des Abtasters zu der gewunschten Stelle 
verkurzt, so daB die Zeit, die insgesamt erforderlich ist, 
um die Wiedergabe zu beginnen, abgekiirzt werden 
kann. 

Ein solcher konventioneller Plattenspieler hat ein Sy- 
stem verwendet, bei welchem ein Zeitcode, der von dem 
Abtaster gelesen wird, AdreBdaten darstellt, die die 
Aufzeichnungsposition angeben. Die Relativposition 
des Abtasters in radialer Richtung der Platte wird ermit- 
telt, und die dadurch definierte Drehzahl der Platte wird 
berechnet, so daB die Regelung der Schleifenverstar- 
kung des Spindelservo in Ubereinstimmung mit der 
Drehzahl der Platte auf der Grundlage des berechneten 
Wertes der definierten Drehzahl ausgefuhrt werden 
kann. 

Ein solches konventionelles System leidet jedoch an 
dem Nachteil, daB, wenn der Zeitcode, der auf der CLV- 
Plate aufgezeichnet ist, nicht bei 0 s startet. ein Fehler 
bei der Berechnung der definierten Drehzahl auftreten 
kann, so daB die Regelung der Schleifenverstarkung des 
Spindelservo fehlerhaft wird, so daB es unmoglich wird, 
einen Suchbetrieb oder dgl. auszufiihren. 

Um dieses Problem zu beseitigen, ist vorgeschlagen 
worden, ein Potentiometer auf einem Schieber, auf dem 
der Abtaster befestigt ist, anzuordnen t um dadurch ein 
Positionssignal zu erzeugen, das der Relativposition des 
Abtasters in radialer Richtung in bezug zur Platte ent- 
spricht. Das erhaltene Positionssignal fuhrt die Regel- 
funktion zum Schalten der Schleifenverstarkung des 
Spindelservo aus. Bei diesem Verfahren nimmt jedoch 
die Anzahl der Einstellschritte wegen der vergrbBerten 
Anzahl von Einzelteilen zu, so daB die Herstellungsko- 
sten wachsen und die Zuverlassigkeit leidet. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, ein 
Regelsystem fur die Schleifenverstarkung einer Spindel- 
servoschleife anzugeben, bei dem die Schleifenverstar- 
kung vorzugsweise ohne gesteigerte Herstellungsko- 
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sten oder verminderte Zuverlassigkeit geregelt werden 
kann. 

Diese Aufgabe wird durch die im Anspruch 1 angege- 
bene Erfindung gelbst. Vorteilhafte Ausgestaltungen 
5 der Erfindung sind Gegenstand weiterer Anspruche. 

Die Erfindung wird nachfolgend unter Bezugnahme 
auf die Zeichnungen naher erlautert. Es zeigt 

Fig. 1 ein Blockschaltbild einer Ausfuhrungsform der 
Erfindung; 

io Fig. 2 und 3 FluBdiagramme des Betriebsablaufs in 
einem Prozessor in dem Gerat nach Fig. 1, und 

Fig. 4 eine graphische Darstellung des Zusammen- 
hangs zwischen der Abtastposition und der dadurch de- 
finierten Drehzahl einer CLV-Platte. 

15 Eine Platte 1 tragt FM-modulierte Videosignalinfor- 
mation, und in dem Videosigal ist ein Philips-Code, der 
einen Zeitcode als AdreBdaten fur eine Aufzeichnungs- 
position enthalt, an einer Stelle eingefugt, die einer vor- 
bestimmten Zeile entspricht Die Platte 1 wird von ei- 

20 nem Spindelmotor 2 in Drehung versetzt. Das auf der 
Platte 1 aufgezeichnete Signal wird von einem Abtaster 
3 ausgelesen, wenn sich die Platte ! drehL 

Der Abtaster 3 ist auf einem Schlitten 4 monttert, der 
in radialer Richtung zur Platte 1 beweglich gelagert ist. 

25 Die Relativposition des Abtasters 3 in radialer Richtung 
zur Platte 1 wird von einer Schlittenservoschaltung 6 
gesteuert, die einen Schlittenmotor 5 zum Bewegen des 
Schlittens4steuert. 

Der Ausgang des Abtasters 3 wird uber einen HF- 

30 Verstarker 7 einem Demodulator 8 zugefuhrt, der ein 
FM-Demodulator oder dgl. ist, um das von der Platte 
abgespielte Videosignal abzugeben. Das wiedergegebe- 
ne Videosignal wird vom Demodulator 8 an einem Vi- 
deoausgangsanschluB 9 zur Verfugung gestellt und wird 

35 auBerdem einer Synchronabtrennschaltung 10 und einer 
Zeitcodeleseschaltung 11 zugefuhrt. Horizontal- und 
Vertikalsynchronsignale werden von der Synchronab- 
trennschaltung 10 aus dem wiedergegebenen Videosi- 
gnal abgetrennt und der Zeitcodeleseschaltung 11 zuge- 

40 fuhrt. Die Zeitcodeleseschaltung 11 liest den im wieder- 
gegebenen Videosignal enthaltenen Philips-Code auf 
der Grundlage der zugefuhrten Horizontal- und Verti- 
kalsynchronsignale, und wenn der Philips-Code gelesen 
worden ist, gibt die. Zeitcodeleseschaltung It ein Les- 

45 barkeitssignal ab und halt die Zeitcodedaten als AdreB- 
daten und Kapitelnummerndaten,diedie im Philips-Co- 
de enthaltene FCapitelnummer angeben. Das Lesbar- 
keitssigal, die Zeitcodedaten und die Kapitelnummern- 
daten von der Zeitcodeleseschaltung 11 werden einer 

so Systemsteuereinheit 12 zugefuhrt. 

Das Horizontalsynchronsignal von der Synchronab- 
trennschaltung 11 gelangt auch an eine Spindelservo- 
schaltung 13. In der Spindelservoschaltung 13 wird das 
Horizontalsynchronsignal einer Fehlersignalerzeu- 

55 gungsschaltung 14 zugefuhrt Die Fehlersignalerzeu- 
gungsschaltung 14 dient dazu, ein Fehlersignal zu erzeu- 
gen, das der Phasendifferenz zwischen dem Horizontal- 
synchronsignal und einem Bezugssignal vorbestimmter 
Frequenz entspricht, das in Abhangigkeit von einem 

60 Einschaltbefehlssignal erzeugt wird Das von der Feh- 
lersignalerzeugungsschaltung 14 erzeugte Fehlersignal 
wird von einer Entzerrerschaltung 15 verstarkt und pha- 
senkompensiert und wird als Treibersignal uber einen 
Treiberverstarker 16 dem Spindelmotor 2 zugefuhrt. 

65 Der Entzerrerverstarker 15 ist so eingerichtet, daB seine 
Verstarkung in Ubereinstimmung mit den Ausgangsda- 
ten der Systemsteuereinheit 12 verandert wird. 

Verschiedene Befehle, die von Tastenbetatigungen 
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ausgelost werden. gelangen von einer Bedieneinheit 17 
zur Systemsteuereinheit 12. Die Systemsteuereinheit 12 
besteht aus einem Microcomputer, der von einem Pro- 
zessor t einem ROM, einem RAM und dgl. gebildet wird, 
und der Prozessor, der mit einem zuvor in den ROM 
eingespeicherten Programm arbeitet, fuhrt verschiede- 
ne Befehle der Schlittenservoschaltung 6, der Spindel- 
servoschaltung 13 usw. in Ubereinstimmung mit den 
Ausgangen von der Zeitcodeleseschaltung 11 und der 
Bedieneinheit 17 zu. 

Die Arbeitsweise des Prozessors in der Systemsteue- 
reinheit 12 des oben beschriebenen Aufbaus wird nach- 
folgend im Detail unter Bezugnahme auf das FluBdia- 
gramm in Fig. 2 erlautert. 

Wenn ein Abspielstartbefehl und Daten fur die Be- 
zeichnung eines abzuspielenden ICapitels von der Be- 
dieneinheit 17 bet der Ausfuhrung einer Hauptroutine 
oder dgl. zugefuhrt werden, geht der Prozessor zu ei- 
nem Schritt 5 t uber, bei dem der Prozessor beispiels- 
wetse ein Treibersignal an die Schlittenservoschaltung 6 
fur eine vorbestimmte Zeitdauer liefert, urn den Schlit- 
ten 4 um eine vorbestimmte Distanz gegen das Zentrum 
der Platte zu bewegen, um dadurch den Abtaster 3 in 
einen Mittenabschnitt der Aufzeichnungsflache der 
Platte 1 zu bewegen. Es sei angenommen, daB der 
Schlitten 4 von der Hauptroutine an die innerste Stelle 
gebracht wird, bevor der Prozessor zum Schritt 5 1 
ubergeht. 

AnschlieBend gibt der Prozessor ein Einschaltbefehls- 
signal an die Fehlersignalerzeugungsschaltung 14, um 
die Regelung der Drehzahl des Spindelmotors 2 (im 
Schritt 52) zu beginnen, und er beurteilt, ob ein Zeitco- 
de ausgelesen worden ist oder nicht. Dies fuhrt er auf 
der Grundlage eines Lesbarkeitssignals durch, das von 
der Zeitcodeleseschaltung 11 erzeugt wird (im Schritt 
53). Wenn im Schritt 53 ermittelt worden ist, daB der 
Zeitcode geiesen worden ist, zieht der Prozessor einen 
Vorhersagewert, der der Mittenposition der Aufzeich- 
nungsflache der Platte 1 entspricht, von dem herrschen- 
d'en Wert, der von dem Zeitcode, den die Schaltung 11 
liefert, dargestellt wird, ab, und er ermittelt, ob der Ab- 
solutwert der sich ergebenden Differenz X t kleiner als 
ein vorbestimmter Wert At ist (Schritt 5 4). 

Wenn im Schritt 54 ermittelt wird; daB |X,| kleiner als 
der vorbestimmte Wert At ist, speichert der Prozessor 
"0" als einen Startzeitversatzwert in einer vorbestimm- 
ten Adresse des RAM (Schritt 55), und er liest die von 
der Zeitcodeleseschaltung 11 abgegebenen Daten er- 
neut (Schritt 56). Dann zieht der Prozessor den Start- 
zeitversatzwert von den im Schritt 56 erhaltenen Daten 
ab, um einen Wert zu liefern, der die Relativposition des 
Abtasters 3 in radialer Richtung der Platte angibt, und 
er berechnet eine definierte, d. h. der Abtasterposition 
entsprechende Drehzahl auf der Grundlage einer ROM- 
Tabelle oder dgl. (Schritt 5 7). Als nachstes fuhrt der 
Prozessor Daten, die dem im Schritt 57 berechneten 
Wert entsprechen, dem Entzerrerverstarker 15 zu, um 
dadurch eine Regelung der Verstarkung des Entzerrer- 
verstarkers 15 zu bewirken (Schritt 58), und er beurteilt 
auf der Grundlage der Kapitelnummerndaten von der 
Zeitcodeleseschaltung 11, die im Schritt 56 erhalten 
worden sind, ob der Abtaster 3 eine Spur erreicht hat, 
die das angegebene Kapitel enthalt (Schritt 59). 

Wenn im Schritt 59 ermittelt worden ist, daB der 
Abtaster 3 keine Spur mit dem angegebenen Kapitel 
erreicht hat, fuhrt der Prozessor ein Treiberbefehlssi- 
gnal der Schlittenservoschaltung 6 zu, um den Abtaster 
3 in Richtung auf die bezeichnete Spur zu bewegen 



(Schritt 510), und er geht wieder auf den Schritt 56 
uber. Wenn im Schritt 59 ermittelt worden ist, daB der 
Abtaster 3 die bezeichnete Spur erreicht hat, lost der 
Prozessor einen Wiedergabebetrieb aus (Schritt 511) 
5 und er ermittelt, ob das Abspielen des angegebenen 
Kapitels beendet worden ist oder nicht (Schritt 512). 
Wenn im Schritt 5 12 ermittelt worden ist, daB das Ab- 
spielen des angegebenen Kapitels noch nicht abge- 
schlossen ist, geht der Prozessor wieder zum Schritt 56 

io uber. Wenn hingegen ermittelt worden ist, daB das Ab- 
spielen des angegebenen Kapitels abgeschlossen ist, off- 
net der Prozessor wieder die Routine, die ausgefiihrt 
worden ist, unmittelbar bevor der Prozessor zum Schritt 
51 gegangen ist. 

15 Wenn im Schritt 54 ermittelt worden ist, daB der 
Absolutwert von Xt nicht kleiner als der vorbestimmte 
Wert At ist, sucht der Prozessor nach der Startposition 
eines Kapitels am innersten Umfang des Aufzeich- 
nungsbereichs der Platte (Schritt 5 13), liest die von der 

20 Zeitcodeleseschaltung 11 abgegebenen Daten als einen 
Startzeitversatzwert in eine vorbestimmte Adresse des 
RAM ein (Schritt 5 14) und geht zum Schritt 56 uber. 

Der Versatzwert wird somit als Ergebnis der obenge- 
nannten Schritte 54, 55, 513 und 514 bestimmt. Eine 

25 "0" wird als der Startzeitversatzwert fur Platten einge- 
geben, bei denen die Zeitcodes von 0 s starten, weil der 
Absolutwert der Differenz zwischen einem Zeitcode- 
wert, den man in einem Mittenabschnitt des Aufzeich- 
nungsbereichs erhalt, und einem Voraussagewert klein 

30 sein wird. Andererseits wird der Anfangswert des Zeit- 
codes als der Startzeitversatzwert bei einer Platte ein- 
gegeben, bei der die Zeitcodes nicht von 0 s starten, weil 
in diesem Falle der Absolutwert der Differenz zwischen 
dem Wert des Zeitcodes, den man an dem Mittenab- 

35 schnitt der Aufzeichnungsflache erhalt, und dem Vor- 
aussagewert groB ist. Da dieser Startzeitversatzwert 
von dem spater ausgelesenen Zeitcodewert abgezogen 
wird, erhalt man einen richtigen Wert, der der Relativ- 
position des Abtasters in der radialen Richtung der Plat- 

40 te entspricht, unabhangig vom Anfangswert des Zeitco- 
des, und die definierte Drehzahl der Platte wird fehler- 
frei berechnet. Da die Schleifenverstarkung einer Spin- 
delservoschleife der Regelung in Obereinstimmung mit 
dieser definierten, fehlerfrei berechneten Drehzahl der 

45 Platte unterworfen ist, kann eine vorteilhafte Regelung 
der Schleifenverstarkung der Spindelservoschleife aus- 
gefiihrt werden. 

Fig. 3 zeigt ein FluBdiagramm eines weiteren Bet- 
spiels des Betriebsablaufs des Prozessors in der System- 

so steuereinheit 17, wobei die Ablaufe in den Schritten 531 
bis 542 vergleichbar denen in den Schritten 5 1 bis 5 12 
im FluBdiagramm nach Fig. 2 sind. Wenn jedoch im 
Schritt 534 bei diesem Beispiel ermittelt wird, daB der 
Absolutwert X t nicht kleiner als der vorbestimmte Wert 

55 At ist, speichert der Prozessor den Wert Xt als den 
Startzeitversatzwert an einer vorbestimmten Adresse 
im RAM (Schritt 543) und geht zum Schritt 536 uber. 

Da im oben beschriebenen Ablauf der Wert X t im 
wesentlichen gleich einem Anfangswert eines Zeitcodes 

60 ist, wird derselbe Ablauf wie im FluBdiagramm nach 
Fig. 2 ausgefuhrt 

Wie oben beschrieben worden ist, arbeitet das Schlei- 
fenverstarkungsregelsystem in einer Spindelservo- 
schleife nach der vorliegenden Erfindung wie folgt: 

65 Der Abtaster wird auf einen vorbestimmten Start- 
punkt auf der Platte bewegt, der Spindelservo wird ein- 
geschaltet, und die herrschende Adresse wird von der 
Platte abgelesen. Die herrschende Adresse wird mit ei- 
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ner Vorhersageadresse fur den vorbestimmten Start- 
punkt verglichen, um zu ermitteln, ob sie um mehr oder 
weniger als eine vorbestimmte Distanz voneinander ab- 
weichen. Wenn die Differenz innerhalb der vorbestimm- 
ten Distanz liegt, wird eine erste vorbestimmte Adresse 5 
als Startversatzdaten eingegeben. Wenn die Differenz 
auQerhaib der vorbestimmten Distanz liegt, wird entwe- 
der die Differenzadresse oder der Anfangswert der 
AdreBdaten der Platte als Startversatzdaten eingege- 
ben. Wahrend des Suchbetriebs und bei der Programm- 10 
wiedergabe wird die Schleifenverstarkung der Spindel- 
servoschleife in Obereinstimmung mit der Differenz 
zwischen der augenblicklich von der Platte abgelesenen 
Adresse und dem Versatzwert verandert. 

Es ist dementsprechend moglich, einen Wert entspre- 15 
chend einer Relativposition des Abtasters in radialer 
Richtung der Platte zu erhalten, d. h. einen Wert zu 
erhalten, der der definierten Drehzahl der Platte ent- 
spricht, ohne daB irgendein Potentiometer oder dgl. ver- 
wendet werden muG und unabhangig davon, welches 20 
der Anfangswert der AdreBdaten ist. 

Patentanspruche 

1. Spindelservoschleife eines Plattenwiedergabege- 25 
rats zum Abspielen von Platten, auf denen Zeitco- 
des aufgezeichnet sind, die Adressen darstellen, mit 
einem Abtaster zum Auslesen von Daten von der 
Platte, einer Abtastervorschubeinrichtung zum Be- 
wegen des Abtasters radial in bezug zur Platte, 30 
einer AdreBeinrichtung zum Entwickeln einer 
Adresse entsprechend jener, die von dem Abtaster 
gelesen wird, einer auf Eingangssteuersignale und 
AdreBsignale ansprechenden Prozessoreinrichtung 
zum Steuern der Bewegung des Abtasters und zum 35 
Erzeugen von Verstarkungssteuersignalen zur Zu- 
fuhrung zu einer Entzerrerschaltung in der Spindel- 
servoschaltung, um den Verstarkungsgrad eines 
Schleifenfehiersignals zu regein, wobei unter 
Steuerung durch den Prozessor folgende Schritte 40 
ausgefuhrt werden: 

a) Bewegen des Abtasters radial zu einer vor- 
bestimmten Startposition der Platte und Dre- 
hen des Spindelservo und Lesen der vorbe- 
stimmten Startpositionsadresse von der Platte; 45 

b) Vergleichen der vorbestimmten Startposi- 
tionsadresse mit einem berechneten Wert, der 
eine erwartete Startpositionsadresse repra- 
sentiert, um zu ermitteln, ob die Adressen von- 
einander um eine vorbestimmte Distanz diffe- 50 
rieren; 

c) Einstellen eines vorbestimmten Wertes als 
Startversatzwert, wenn die genannte Diffe- 
renz innerhalb der genannten Distanz liegt, 
und Einstellen der genannten Differenz als 55 
Startversatzwert, wenn die genannte Diffe- 
renz auBerhalb der genannten Distanz liegt, 
und 

d) Regein der Spindelservoschaltung wahrend 
Such- und Wiedergabebetrieb durch Abziehen 60 
des eingestellten Versatzwertes von kontinu- 
ierlich von der Platte abgelesenen AdreBdaten 
und Regein der Verstarkung des Entzerrers in 
Obereinstimmung mit der letztgenannten Dif- 
ferenz. 65 

2. Spindelservoschleife eines Plattenspielers zum 
Abspielen von Platten, auf denen Zeitcodes aufge- 
zeichnet sind, die Adressen darstellen, mit einem 



Abtaster zum Ablesen von Daten von der Platte, 
einer Abtastervorschubeinrichtung zum Bewegen 
des Abtasters radial in bezug zur Platte, einer 
AdreBeinrichtung zum Entwickeln einer Adresse 
entsprechend jener, die von dem Abtaster gelesen 
wird, einer Prozessoreinrichtung, die auf eingege- 
bene Steuersignale und AdreBsignale anspricht, um 
die Bewegung des Abtasters zu steuern und um 
Verstarkungsregelsignale an eine Entzerrerschal- 
tung in der Spindelservoschaltung zu liefern. um die 
Verstarkung eines Schleifenfehiersignals zu regein, 
wobei unter Steuerung durch den Prozessor die 
folgenden Schritte ausgefuhrt werden: 

a) Bewegen des Abtasters radial zu einer vor- 
bestimmten Startposition der Platte und Dre- 
hen des Spindelservo und Lesen der vorbe- 
stimmten Startpositionsadresse von der Platte; 

b) Vergleichen der vorbestimmten Startposi- 
tionsadresse mit einem kalkulterten Wert, der 
eine erwartete Startpositionsadresse repra- 
sentiert, um zu ermitteln, ob die Adressen von- 
einander um eine vorbestimmte Distanz diffe- 
rieren; 

c) Einstellen eines vorbestimmten Wertes als 
Startversatzwert, wenn die genannte Diffe- 
renz innerhalb der genannten Distanz liegt, 
und Einstellen einer vom innersten Umfang 
des Datenbereichs der Platte abgelesenen An- 
fangsadresse als Startversatzwert, wenn die 
genannte Differenz auBerhalb der genannten 
Distanz liegt, und 

d) Regein der Spindelservoschleife wahrend 
Such- und Abspielbetriebs durch Subtrahieren 
des eingestellten Versatzwertes von kontinu- 
ierlich von der Platte abgelesenen AdreBdaten 
und Regein der Verstarkung des Entzerrers in 
Obereinstimmung mit der letztgenannten Dif- 
ferenz. 

3. Anordnung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB bei der Einstellung einer Anfangs- 
adresse als Startversatzwert der Abtaster auf den 
innersten Umfang des Datenbereichs der Platte be- 
wegt und die dort aufgezeichneten AdreBdaten ge- 
lesen werden. 

4. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB der vorbestimmte 
Wert Null ist. 

5. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 3. 
dadurch gekennzeichnet, daB die vorbestimmte 
Startposition eine Position auf der Platte ist, die in 
radialer Richtung in der Mitte zwischen den inner- 
sten und auBersten Umfangsabschnitten des Da- 
tenbereichesder Platte liegt. 
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